
§ Clifford product 

(1) ab a b a b     

 

(2) F F F    F 是內積、散度； F 是外積、旋度。 
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§ Reflection 

在 Clifford 代數中，
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§ Rotation 
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(2) Clifford product ab a b a b     



A spatial rotation of r around the axis a by the angle   

(取 a 為 unit vector) is 'r Rr R  where 
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   稱為 rotor(旋轉子)， Ia是

bivector，代表旋轉平面（垂直於軸 a 的平面）。 
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Clifford algebra 的作法 
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§ 這個 rotor 是怎麼來的？ 

在幾何代數中，旋轉可以表示為兩個連續的反射。 
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§ Pauli matrices 
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  是繞 z 軸旋轉的酉算符。 


